
cazul 1: D3<=D2 Din acest moment sistemul intra intr-o evolutie critica ( poate ajunge la blocare in functie de D1,D3 si D4)

Modulul 1 e blocat in starea 2
Valoare n 0 1 2 0 1 2
Mesaj in coada modul 1 a c c a
Stare modul 1 0 0 1 1 3 3 3 3 3 1 1 2 0 0 0 2 0 0 0 2 2 2

D2 D1 D1
Pasi de calcul

D3 D3 D4

Valoare n 0 1 2 0 1 2
Mesaj in coada modul 2 b b
Stare modul 2 4 5 5 6 6 6 6 5 5 5 6 6 6 6 5 5 5 5 5 5 4 5

Daca modulul 2 nu a ajuns in starea 4 atunci modulul 1 se va bloca in starea 2
Conditia de neblocare este : D3+D4 < 2D1 (Nr.1)

D3+D4 < 3D1 (Nr.2)
cazul 2: D3>D2 Din acest moment sistemul intra intr-o evolutie critica ( poate ajunge la blocare in functie de D1,D3 si D4)

Modulul 1 e blocat in starea 2
Valoare n 0 1 2 0 1 2
Mesaj in coada modul 1 a c c
Stare modul 1 0 0 1 1 3 3 1 1 1 2 0 0 2 0 0 2 a

D2 D1 D1
Pasi de calcul

D3 D3 D4

Valoare n 0 1 2
Mesaj in coada modul 2 b b b
Stare modul 2 4 5 5 6 6 6 6 5 6 6 6 6 5 5 5 5 5 5 4 5

Daca modulul 2 nu a ajuns in starea 4 atunci modulul 1 se va bloca in starea 2
Conditia de neblocare este : D3+D4 < 2D1 (Nr.1)

Se considera ca durata unui pas de calcu este neglijabila D3+D4 < 3D1 (Nr.2)
Observatie : Parametrul B nu influenteaza situatia de blocare ( diagramele s-au figurat pentru A=1, B=2 - nr. 1)
Pentru A=2, B=3 - nr.2 mai apare o intirziere D1 ( modulul 1 mai executa o data in plus tranzitiile 2-0, 0-2)


